
 



 

 نکات ایمنی  01

 به ارت بسته شود. نورتریا نیزم نالیترم •

 .دیکن یخوددار U, V, W  ینالهایاز اتصال برق به ترم •

 .دیکن یری( و ) + ( جلوگ - )   ینالهایترم  نیاز اتصال کوتاه ب •

 .دیکن یقابل اشتعال خوددار یهاطیدر مح نورتریاز نصب ا •

 د. یکن یریبا امکان انفجار گاز جلوگ یها طیدر مح نورتریاز نصب ا •

 .د یکار کن نورتریبا دست خشک با ا •

تک فاز(    ای)سه فاز    یحتما از نوع ورود  یبرق ورود   یهاقبل از اتصال کابل •

 .دیحاصل کن نانیاطم

  نورتر یبه داخل ا  گری از ورود براده چوب، آهن، کاغذ، گرد و غبار و اجسام د •

 .دیینما یریجلوگ

بعد از   قهیدق  10  داقلح  دیبا  نورتریا  یرو  اتیمجدد و انجام عمل  یبندمیس •

 انجام شود.  یقطع برق ورود

 

 

 

 

 

 



 

 نحوه نصب اینورتر  02

  ی از هرگونه لـرزش گازها یبرق، عار یرا به صورت ثابت، داخل تابلو  نورتریا •

 . دیقرار ده  رهیو بخار آب و غ  یخورنده، گرد وخاک، بخارات نفت

 .باشد یم %95رطوبت کمتر از  زانیو م -40c~10نورتریا یکار یدما •

 . دیداخل تابلو قرار ده یدستگاه را به صورت عمود •

آزاد در نظر    یفضا  cm20آن حداقل    نیی، در بالا و پا10cmهدستگا  نیدر طرف •

 گرفته شود.

 وز یو بـرق از ف  نورتریبـرق ا  یورود  ینالهایترم  نیب  یمنیا  شیبه منظور افزا •

 . د یو کنتاکتور استفاده کن

پلاک موتور   یبه موتور با توجه به اطلاعات مندرج بر رو  نورتریقبل از اتصال ا •

 . دیحاصل کن نانیموتور )ستاره/ مثلث( اطم یاز نحوه سربند

 نالیموتور و ترم  نیکنتاکتور، محافظ نوسانات و ... ب  د،یاز قرار دادن هرگونه کل •

به موتور وصل   میمستق  دیبا  نورتری. )ادیینما  یخوددار  نورتریا  یخروج  یها

 شود.(

 

 

 

 .دییفرما مراجعه  یسیکسب اطلاعات کاملتر در مورد پارامترها به دفترچه انگل یلطفا برا *



 

 NE900/NE9000 نصب    اگرام ید 03

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   

 

 

 

 

 

 



 

 ها  نالیکارکرد و مشخصات ترم  04

 عملکرد توصیف  ترمینال  نوع 

 لزوم استفاده از کابل شیلددار  RS-485ارتباط  -485/  +485 مدباس 

خروجی  
 دیجیتال 

DO1 - CME 
 ترمینال خروجی

 Open-Collector 

   24V رنج ولتاژ خروجی:
 50mAرنج تحمل جریان خروجی:

خروجی  
 پالس 

FM - COM 
 ترمینال خروجی پالس 

Open-Collector 

 100Khzماکزیمم 
 P4.09 قابل تعویض با پارامتر

ورودی 
 آنالوگ 

VI  لوگ ولتاژ اورودی آن 
 V10~0: یولتاژ ورود
 10KΩ: امبدانس

 1/1000: دقت

CI  ورودی آنالوگ جریان 
 V10~0: یولتاژ ورود

 10KΩ: دانسپام
 1/1000: دقت

خروجی  

 آنالوگ 

AO1 خروجی آنالوگ AO1  
 20mA~4رنج خروجی جریان: 

 10V~0رنج خروجی ولتاژی:

AO2 خروجی آنالوگ AO2  
 20mA~4رنج خروجی جریان: 

 10V~0رنج خروجی ولتاژی:

ترمینالهای  

 چندکاره 

X1  1ترمینال چند منظوره 

امکان اتصال به   -ایزوله نوری 
 NPNو  PNPصورت 

 200Hzماکزیمم فرکانس ورودی: 
 30V~9ولتاژ ورودی: 

 P3 پارامترهای گروه

X2  2ترمینال چند منظوره 
X3  3ترمینال چند منظوره 
X4  4ترمینال چند منظوره 
X5  5ترمینال چند منظوره 
X6  6ترمینال چند منظوره 

X7  7ترمینال چند منظوره 

 24V+ترمینال  P24 تغذیه 

COM: -24V 
 



 

 عملکرد توصیف  ترمینال  نوع 

 تغذیه 

OP 

درصورت استفاده از منبع  

  +24تغذیه خارجی، جامپر 

 قطع گردد  OP و

 

10V +10V 

 10V+منبع تغذیه 

 ماکزیمم تحمل جریان خروجی:

50mA 

GND  10+مشترک منبعV 
سیگنال آنالوگ و    GNDپایه 

 10V+منبع تغذیه 

COM 
ترمینال مشترک برای  

+24V 

کاربرد برای ورودی دیجیتال و  

 مشترک ترمینال خروجی.

در   GNDو  COMترمینالهای 

 داخل اینورتر از هم ایزوله هستند 

 

 ها   نال یترم   شرح 05

 ترمینال قدرت

  ینالهایترمو از    220Vجهت اتصال برق ورودی تکفاز    L2و    L1ترمینالهای   از •

(R,S,Tجهت ورود )برق سه فاز  یV380 دیاستفاده کن . 

 .  دیبه موتور استفاده کن نورتری( جهت اتصال اU,V,W) ینالهایاز ترم •

 . دیرا به ارت وصل کن E نالیترم •

 



 

 مقاومت   نال یترم      

استفاده   نورتریشده در دفترچه ا شنهادیاز نوع پ  یک ینامیبه منظور استفاده از ترمز د

 . دیینما

 

 کنترل   نالیترم  

 به هم وصل شوند.  +24و  OP ینالهایترم NPNبه صورت  یورود کیتحر یبرا •

 به هم وصل شوند.   COMو    OP  ینالهایترم PNPبه صورت  یورود کیتحر یبرا •

 .دیرا قطع کن +24و  OPجامپر یخارج  هیدر صورت استفاده از منبع تغذ •

 

 

 ا تنظیمات و کارکرد جامپره 06

 کارخانه  ماتیتنظ ماتیتنظ کاربرد نام 

JP1 
  انتخاب اتصال

COM  و CME  
 CME  و  COM  :2-1 اتصال
  CMEو  COM  :3-2 اتصال

 متصل  2-1

JP2 
انتخاب اتصال زمین  

 GND و
 E (Earthing)و GND : 2-1اتصال 
 E (Earthing) و GND :3-2 اتصال

 متصل  2-1

JP3 
انتخاب اتصال زمین  

 COM و
 E (Earthing)و  COM  :2-1 اتصال
 E (Earthing) و  COM  :3-2 اتصال

 متصل  3-2

AO1 
 انتخاب ولتاژ/

  AO1جریان
  20MA~4 یا  20MA~0:انتخاب جریان

 10V~0 : انتخاب ولتاژ
0-10V 



 

 کارخانه  ماتیتنظ ماتیتنظ کاربرد نام 

AO2 
 انتخاب ولتاژ/ 

  AO2 جریان  
  20MA~4 یا  20MA~0:انتخاب جریان

 10V~0 : انتخاب ولتاژ
0-10V 

CI 
انتخاب ترمینال  

 جریان/ولتاژ 
  20MA~4 یا  20MA~0:انتخاب جریان

 10V~0 : انتخاب ولتاژ
0-10V 

 

 کیپد  07

 تکفاز •

 

 

 

 

 سه فاز •

 

 

 

 



 

 کلید  توضیح  کارکرد 

 Running FWD حرکت راستگرد 

 REV/JOG REV حرکت چپگرد 
در هنگام آلارم این کلید باعث ریست آلارم و  

 هنگام کار نرمالباعث توقف اینورتر می شود.
Stop/Reset STOP 

 Menu/ESC MENU کلید ورود و خروج از پارامترها 

  Increment برای افزایش مقدار پارامترها و یا تغییر سرعت 

  Decrement برای کاهش مقدار پارامترها و یا تغییر سرعت 

  رییتغ دی کل ا یارقام اصلاح پارامترها و   رییتغ دیکل

نورتر یا توریمانت یپارامترها تیو ضع  
Move/Switch  

آنها  ره یپارامترها و ذخ رییورود به حالت تغ  Save/Switch ENTER 

کاهش فرکانس  ای  شی افزا   یبرا  Digital 
Potentiometer  

 

 آمپر، فرکانس و ولتاژ هستند.  شی نما یبرا V, HZ, A شگر ینما  •

 . شودیروشن م نورتریهنگام بروز آلارم در ا  ALM شگر ینما  •

 شوند.   یحرکت در جهات راستگرد و چپگرد روشن م یبرا  بیبه ترت REVو FWD یشگرهاینما  •

 است.  DCترمز  یبه معن شگر، یدرصورت روشن بودن هر دو نما   •

 

 

 



 

 پارامتـرها ریینحوه تغ 08

  08.50Hzبه  5.00Hzاز مقدار  P3.06پارامتر رییتغ :مثال

 

 

 

 

 

 

 پرکاربرد یپارامتـرها 09

 پارامتر توضیح پارامتر مقادیر پارامتر 

0: V/F control  

1: Sensor less vector control (SVC) 

2: Sensor vector control (FVC) 

 P0.00 انتخاب مد کنترل 

 ( Up/Downکی پد )ولوم یا 0:

 بدون ذخیره بعد از قطع و وصل برق 

 ( Up/Downکی پد )ولوم یا 1:

 ذخیره بعد از قطع و وصل برق 

 VI ورودی آنالوگ ولتاژِی 2:

 CIورودی آنالوگ جریانی  3:

 پالس :5
 ای  مرحله سرعت 6:

PLC :7 

PID :8 

 P0.01 تنظیمات منبع فرکانس 



 

 پارامتر توضیح پارامتر مقادیر پارامتر 

 از طریق کیپد :0
 از طریق ترمینال: 1
 RS-485یق راز ط :2

 RUN/STOP P0.03تنظیمات 

 P0.04 جهت چرخش  چرخش در خلاف جهت  :0

50.00Hz～5000.00Hz  ماکزیمم فرکانس P0.05 

 P0.06 حدبالای فرکانس کاری  ( P0.05)  فرکانسبالای حد تا فرکانس  حدپایین

0.1～6000.0s  Acc ( شتاب حرکت ) P0.12 

0.1～6000.0s  Dec (شتاب توقف ) P0.13 

توقف با شیب کاهش سرعت و سپس   :0
 توقف موتور 

 رها کردن موتور : 1
 P1.05 حالت توقف 

 غیرفعال :0
 راستگرد : 1

 چپگرد  :2
 کنترل سه سیمه : 3

4:  JOGراستگرد 
5 JOG :چپگرد 

 .توابع مختلف کنترلی قابل تعریف است: 526~

 X1 P3.00مد عملکرد ترمینال 

 X2 P3.01مد عملکرد ترمینال 

 X3 P3.02مد عملکرد ترمینال 

 X4 P3.04مد عملکرد ترمینال 

 X5 P3.05مد عملکرد ترمینال 

 X6 P3.06مد عملکرد ترمینال 

 X7 P3.07مد عملکرد ترمینال 

 سیمه 2کنترل  1مد :0
 سیمه 2کنترل  2مد : 1

 کنترل سه سیمه  1مد 2:
 کنترل سه سیمه  2مد3: 

 P3.14 راستگرد د/ مد کنترلی چپگر

 غیرفعال :0
 RUNاینورتر  : 1

 Faultخروجی  2:
 موتور چپگرد در حال حرکت است 33: 

 توابع مختلفی قابل تعریف است 41~0:  

 عملکرد رله 
T/A-T/B-T/C 

P4.02 



 

 پارامتر توضیح پارامتر مقادیر پارامتر 

 P8.01 ( KWتوان نامی موتور) 

 P8.02 ( Vولتاژ نامی موتور) 

 P8.03 ( Aجریان نامی موتور) 

 P8.04 ( Hzفرکانس نامی موتور) 

 P8.05 ( RPMسرعت نامی موتور) 

ه جز  ب بازگشت به تنظیمات کارخانه  : 1
 پارامترهای موتور 

 Pd.01 تنظیمات کارخانه 

 

 خطاها 10

 شرح خطا کد خطا 

E-01  هنگام شیب افزایش سرعت اضافه جریان 

E-02  هنگام شیب کاهش سرعتاضافه جریان   

E-03  ثابت  سرعت   دراضافه جریان 

E-04  ولتاژ هنگام شیب افزایش سرعتاضافه   

E-05  هنگام شیب کاهش سرعتاضافه ولتاژ   

E-06  ثابت  سرعت در ولتاژاضافه 

E-09  خطای اضافه بار اینورتر 

E-10  خطای اضافه بار موتور 

E-11  خطای کاهش ولتاژ شبکه 

E-12   خروجی خطای قطع فاز 

E-19  ای ورودی قطع فازه خطای حفاظت از 

 


